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Vorbemerkung 

Vorläufer des hier vorliegende n Merkblattes Detektore n für den Straßenve rkehr der 
Forschungsgesellschaft fllr das Straßen- und Verke hrswesen war die Ausgabe 1972. 
Neben einer Anpassung an die inzwischen for tgeschrit tene tec hnische Entwic klung war 
eine erhebliche Erweiterung des Merkblaues erforderl ich. Dabei wu rde auch versucht . 
einen umfassenden Ü berblick über die im Zusammenhang mit Detektoren verwe ndeten 
Begriffe zu geben und diese zu konkre tisie ren . 

Das vorliegende Merkblau gibt einen Überblick über d ie derze it am Markt befind
lichen Detektorarten . Es soll sowohl InformationsmOg lich keit als auch Arbei tshilfe für 
Anwender sein, die sich mit dem Einsatz von Detek toren im Straß enverkehr befassen. 
Das Merkblatt ist insbesondere f ür den Innerortsbe reich gedach t, für de n Einsa tz von 
Detektoren auf BAB gelten primär d ie "Technischen Liefe rbedingu ngen für Strecken
stationen (TLS)" und die "Hinweise f ür Aufba u und Ausstattung von Verkehrsrech ner
zentralen (VRZ) und Unterzentra len' , Ausgabe Mai 1989. 

Wegen der großen Bedeutung des Ind uktivschlei fen- Detektors wurde besonders aus
führlich auf diese Detektoran eingegange n. 

Das Merkblatt wurde vom Arbeitsk reis "Detektoren" (Leiter: Willy Wehmeye r t , 
München; Dietmar Jessat , Berlin) erstellt. 
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